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Descriptores B.O.E.

Buses normalizados para equipos industriales. Monitorizacion. Drivers. Tarjetas de configuracién
de sistemas PC. Disefio de tarjetas para integracion de sistemas. Tarjetas gréficas y de
comunicaciones. Microcontroladores. Racks y mainframe.

Temario

1. Técnicas de integracion software (2h)
* |ntercambio dinamico de datos (DDE).
* Librerias de enlace dinamico (DLL).
* Controladores de dispositivos.
* Aplicaciones SCADA.

2. Introduccion alos Buses (2h)
* |ntroduccion.
* Propiedades de |os buses.
* Caracteristicas bésicas.
* Jerarquia de los buses.

3. Buses Industriales Normalizados (6h)
* |ntroduccion Histoérica
* Clasificacion.
* Especificaciones.
* Deteccion y tratamiento de errores.
* Evolucién histérica (8, 16, 32 y 64 bits).

4. Buses de Campo (10h)
* Sistemas de comunicacion en entornos industrial es.
* Buses de campo.

* Bus CAN.

* Protocol os sobre CAN: CANopen y DeviceNet.

5. Buses PC

(10h)

* | ntroduccion.
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* Evolucion historica.
* Buses de periféricos.
* Buses PC Industriales.

Conocimientos Previos a Valorar

Se vaorara positivamente que € aumno tenga conocimientos bésicos de sistemas de
comunicacion anivel de PCy de redes.

Dado que las précticas se basan en el estudio e implementacion de técnicas de integracién software
basadas en e desarrollo de codigo escrito en lenguajes Basic y C, conviene que € aumno
disponga de conocimientos bésicos de estos lenguaje de programacion y de sus entornos de
desarrollo para Windows (Visua Basic, Visua C, ...).

Objetivos

Se pretender dar una amplia vision de los sistemas y técnicas de integracion de sistemas y equipos
electronicos para su utilizacion en entornos industriales y de telecomunicacion. Se muestra al
alumno los diversos medios de integracion tanto a nivel hardware como software de los recursos
necesarios para permitir un trabajo cooperativo de los mismos en la solucion de un problema.

Metodologia de la Asignatura

El método seguido en la parte tedrica de esta asignatura es e expositivo, recurriendo a una
enseflanza deductiva, directa y reglada. Para impartir la docencia se emplea e proyector de
transparencias combinado con la pizarra.

En las clases de précticas se emplea la ensefianza dial ogada, directa, no reglada, colectivay activa.

Evaluacién

Laevaluacion global de esta asignatura se divide entre la parte tedricay préctica con los siguientes
pesos:

- Teoria: 40%
* Examen escrito sobre |os contenidos tedricos vistos con preguntas a desarrollar y/o tipo test.

* Elaboracion y exposicion en clase de un trabajo sobre alguno de los temas contenidos en
laasignatura.

- Préctica: 60%
* Evaluacion de las practicas guiadas en €l laboratorio.

Para poder superar la asignatura es imprescindible superar cada una de las partes (teoriay practica)
por separado con una nota minima de 4 (sobre 10). Por tanto, la notafinal se calculara como:

NotaFina = 04T + 06:P (siendo Ty P>=4)

La evaluacion de las précticas en todas las convocatorias oficiales se hara en base a los resultados
obtenidos a partir de las especificaciones iniciales de cada practica.
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Descripcion de las Préacticas

Las précticas se redlizaran en e Laboratorio de Integracion de Equipos situado en planta 22 del
Edificio de Electrénicay Telecomunicacion.

Las practicas areadlizar son:
1. Integracion de un autdmata en un PC bajo Windows mediante técnicas de comunicacion via
DDE:

* Aplicacion desarrollada en Basic (1h)

* Aplicacion desarrolladaen C  (1h)

2. Creacion de unalibreria de enlace dindmico en lenguaje C con capacidad de cliente DDE.
(2h)

3. Desarrollo bajo Windows de un servidor DDE que permita la integracion de mdltiples
automatas.  (4h)

4. Implementacion de comunicacion CAN sobre un sistema de desarrollo de un microcontrolador.
(7h)
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