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Descriptores B.O.E.

Automatismos secuenciales y concurrentes.
Autématas programables.

Temario

PARTE I: AUTOMATIZACION: CONCEPTOS GENERALES (5 horas)

Tema 1; introduccion a control industrial.

Tema 2: Disefio de Automatismos |6gicos.

Tema 3: Disefio de Automatismos con sefiales digitales.

PARTE II: EL AUTOMATA PROGRAMABLE (10 horas)

Tema 4: Arquitecturainternadel autémata.

Tema5: Ciclo de funcionamiento del autbmatay control en tiempo real.

Tema 6. Configuracion del autdmata, interfaces de entrada/salida, interfaces especificas,
instal acién y mantenimiento de autdmatas programabl es.

Tema7: Sensoresy actuadores.

PARTE I1l: PROGRAMACION DE AUTOMATAS (15 horas)

Tema 8: Programacion de autématas.

Tema 9: Programacion de blogues funcionales.

Tema 10: Estructuras de programacion.
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Tema 11: Equipos de programacion y servicios de los API.

Tema 12: Redes de autématas.

Conocimientos Previos a Valorar

Calculo, Fisica, Electronicay Electrotécnia. Dindmica de sistemas.

Objetivos

Dotar a alumno de |los conocimientos basi cos sobre Automatizacion Industrial.
Formar a alumno en el desarrollo de automatismos en operaciones de Control Industrial.

Metodologia de la Asignatura

Las clases tedricas se realizaran en aulas utilizandose los medios audiovisuales existentes. Las
préacticas se realizaran agrupandose |os alumnos en grupos de dos individuos como maximo.

Evaluacion

La evaluacion de la asignatura se realizara por medio de una prueba tedrico-practica a final del
cuatrimestre, por la realizacion de las précticas y por la elaboracion de un trabajo. La prueba
representara el 70% de lanotafinal. El 30% restante correspondera alarealizacion del trabajo y de
las practicas. Para superar la asignatura es requisito tener como minimo una nota superior a 4,5 en
la prueba tedrico-practica

Descripcion de las Préacticas

Préctica 1: Arquitectura de los automatas programables. (2 horas)

Practica 2: Sensoresy actuadores. (4 horas)

Practica 3: Programacion y simulacion de automatas programables utilizando e Crouzet SA12. (7
horas)

Practica4: Montaje real de un sistema de control utilizando el Crouzet SA12. (2 horas)
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