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Descriptores B.O.E.

Componentes activos y pasivos en E. de P. Circuitos rectificadores. Interruptores estaticos.
Protecciones. Circuitos reguladores. Fuentes conmutadas. Circuitos inversores. Aplicaciones y
sistemas.

Temario

TEMA 1.- FUNDAMENTOS DE LOS DISPOSITIVOS EN ELECTRONICA DE
POTENCIA.COMPONENTES ACTIVOS Y PASIVOS.  (4 horas)
1.1.- Introducción a la Electrónica de Potencia. 
1.2.- El Diodo de Potencia  
1.3.- El BJT de potencia.  
1.4.- El MOSFET de potencia.  
1.5.- El IGBT.  
1.6.- El TIRISTOR.  
1.7.- Otros semiconductores de potencia. 
1.8.- Componentes pasivos de potencia. Componentes de Control. Asociación de semiconductores
de potencia. Protección de semiconductores.

TEMA 2.- INTERRUPTORES ESTÁTICOS. (2 horas)
2.1.- De corriente continua. 
2.2.- De corriente alterna.  

TEMA 3.- CIRCUITOS RECTIFICADORES.  (4 horas)
3.1.- No controlados  
3.1.1.- Montajes de Media Onda.  
3.1.2.- Montajes de Onda Completa.  
3.2.- Controlados.  
3.2.1.- Montajes de Media Onda.  
3.2.2.- Montajes de Onda Completa.  
3.3.- Filtros de C.C.  

TEMA 4.- CIRCUITOS REGULADORES DE TENSIÓN.  (4 horas)
4.1.- De tensión continua.  
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4.1.1.- Disipativos.  
4.1.2.- No disipativos.  
4.2.- De tensión alterna.  
4.2.1.- Regulador Monofásico con carga inductiva. 

TEMA 5.- FUENTES CONMUTADAS. (4 horas)
5.1.- Regulador Directo con transformador. 
5.2.- Convertidor con transformador de Toma Media. 
5.3.- Convertidor con batería de Toma Media.  
5.4.- Convertidor en Puente.  

TEMA 6.- INVERSORES.  (4 horas)
6.1.- Configuraciones.  
6.2.- Regulación de la tensión de salida.  
6.3.- Filtros.  

TEMA 7.- APLICACIONES.  (4 horas)
7.1.- La red electrica.  
7.1.1.- Perturbaciones de la red.  
7.1.2.- Calidad y seguridad de la red.  
7.2.- Acondicionadores de línea.  
7.3.- Sistemas de Alimentación Ininterrumpida (S.A.I.).

Objetivos

El alumno deberá adquirir una base cientifico-tecnológica razonable, que le permita analizar los
diferentes circuitos electrónicos estudiados.Así mismo deberá conocer las principales aplicaciones
de la Electrónica de Potencia en el campo de las telecomunicaciones, haciendo especial incapié en
los fundamentos de las fuentes de tensión conmutadas.

Metodología de la Asignatura

Se realiza un seguimiento continuo del alumno basado en clases presenciales de introducción y
tutorias con el profesor durante todo el cuatrimestre. La docencia se complementa con la
realización de practicas de laboratorio y simulaciones.

Evaluación

La evaluación se realiza de forma continua e individualizada, mediante examenes orales de los
temas de la asignatura, previa petición del alumno, o mediante un examen final de teoría. Así
mismo se entregará un informe de las prácticas y simulaciones realizadas. La parte de teoría
puntua un 60% de la nota total y la de prácticas el 40% restante.

Descripción de las Prácticas

Las practicas a realizar se escogeran de entre las siguientes (completando 1,5 creditos),
dependiendo de la disponibilidad del Laboratorio:

PRÁCTICA 1.- INTERRUPTOR ESTÁTICO DE POTENCIA (5 horas)
1.1.- Estudio y simulación en un sistema de C.A.
1.2.- Red acicaladora.
1.3.- Montaje con MOSFET de potencia.
1.4.- Conmutación sobre carga resistiva e inductiva.
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PRÁCTICA 2.- EL DIODO (5 horas)
2.1.- Rectificación sobre carga inductiva.
2.2.- Simulación y montaje.
2.3.- Obtención de parámetros del circuito.

PRÁCTICA 3.- RECTIFICADOR BIFÁSICO DE ONDA COMPLETA (10 horas)
3.1.- Simulación y montaje.
3.2.- Obtención de parámetros del circuito.
3.3.- Filtro de C.C.

PRÁCTICA 4.- REGULADOR CC/CC BOOST (15 horas)
4.1.- Simulación y montaje.
4.2.- Variación de la ganancia de tensión.
4.3.- Límite de ganancia máxima.
4.4.- Comportamiento dinámico

PRÁCTICA 5.- REGULADOR CC/CC BUCK (15 horas)
5.1.- Simulación y montaje.
5.2.- Variación de la ganancia de tensión.
5.3.- Límite de ganancia.
5.4.- Comportamiento dinámico.
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