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Descriptores B.O.E.

L enguajes de programacion de autématas. Sistemas de control centralizado y distribuido. Redes de
autématas. Buses de campo.

Temario

1.

11
1.2
13
14
15
1.6
1.7
1.8

INTRODUCCION A LOS AUTOMATISMOS (4 horas)

Estructura de un sistema automatizado.

Tecnologias paralarealizacion de la unidad de control.

Campos de aplicacion.

Evolucion de | os automatismos.

Fases de estudio en la elaboracion de un automatismo.

Organigrama para desarrollar el control de un proceso.

Organizacion de los sistemas de control compleos en niveles jerarquicos.
Teoria basica de control. Actuacion 'y confirmacion.

2. COMPONENTESDE UN AUTOMATISMO (4 horas)

21
22

Objetivos.
Esquema de mando: Interruptor. Pulsador. Conmutador. Contactor. Relé temporizador.

Temporizador ala conexion. Temporizador ala desconexién. Tipos de contactos auxiliares.

2.3

Esquema de potencia.

3. CAPTADORES, ACCIONADORES Y PREACCIONADORES (4 horas)

31
3.2

Teoriageneral.
Tiposy aplicaciones especificas.

4. ESTRUCTURA DE LOSAUTOMATAS PROGRAMABLES (4 horas).

4.1.
4.2.
4.3.
4.4,
4.5,
4.6.
4.7.

I ntroducci6n.

Estructura externa.
Arquitecturainterna.
Memorias.

Unidad Central de Proceso.
Unidades de entrada-salida.
I nterfaces.
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4.8. Fuente de alimentacion.

5. PROGRAMACION DEL PLC (10 horas).
5.1. Conceptos basicos.

5.2. Instruccionesy programas.

5.3. Ejecucion de programas.

5.4. Sistemas o0 lengugjes de programacion.
5.4.1 Esguema de contactos.

5.4.2 Lenguajes booleanos.
5.4.3 Grafcet.

6. COMUNICACIONES (4 horas).

6.1 Redesde automatas.
6.2 Buses de campo.

Conocimientos Previos a Valorar

Los conocimientos previos para afrontar esta asignatura son bésicamente: electronica digital y
anal 0gica, disefio de sistemas el ectrénicos.

Objetivos

Introducir al alumno en e conocimiento y manejo de los PLC?s: lenguajes de programacion, uso
industrial, automatismos, redes.

Metodologia de la Asignatura
La metodologia que se seguira en la asignatura consiste en utilizar 1os recursos tradicionales de la

pizarra, asi como hacer uso de los métodos audiovisuales con portéatil y proyector. Las précticas se
realizardn con el material disponible en €l laboratorio.

Evaluacion
Se realizara un examen tedrico que supondra el 50% de la nota final.
El aumno debe entregar la préactica libre realizada de acuerdo a las especificaciones que se
establezcan. La calificacion de la préctica supondra el 50% de la nota final. La nota valorara el
grado de cumplimiento de las especificaciones iniciales
Se deben aprobar |as dos partes para superar la asignatura.

Descripcion de las Préacticas

Las practicas se redlizan en € laboratorio de Integracion de Equipos. Se utilizaran los autbmatas
programables disponibles y se distribuiran de la siguiente forma.

1) Précticas de presentacion del material y del entorno de programacion. Ejemplos préacticos (2
horas).

2) Planteamiento y realizacion de gjercicios propuestos (4 horas).

3) Précticalibre de programacion de automatas (9 horas).
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