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Informacion ECTS
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Horas de trabgjo del alumno:

Horas presenciales
- Horas tedricas (HT):
- Horas précticas (HP):
- Horas de clases tutorizadas (HCT):
- Horas de evaluacion:

- Otras: O

Horas no presenciales:
- Trabajos tutorizados (HTT):
- Actividad independiente (HAI):

Idioma en gque se imparte: Castellano

Descriptores B.O.E.

L enguajes de programacion de autématas. Sistemas de control centralizado y distribuido. Redes de
autématas. Buses de campo.

Temario

1. INTRODUCCION A LOSAUTOMATISMOS (4 horasT)

1.1 Estructurade un sistema automatizado.

1.2 Tecnologias paralarealizacion dela unidad de control.

1.3 Campos de aplicacion.

1.4 Evolucién de los automatismos.

1.5 Fases de estudio en la elaboracion de un automatismo.

1.6 Organigrama paradesarrollar e control de un proceso.

1.7 Organizacion de los sistemas de control complejos en niveles jerarquicos.
1.8 Teoriabasicade control. Actuaciony confirmacion.

2. COMPONENTESDE UN AUTOMATISMO (4 horasT)
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2.1 Objetivos.

2.2 Esguema de mando: Interruptor. Pulsador. Conmutador. Contactor. Relé temporizador.
Temporizador ala conexion. Temporizador ala desconexion. Tipos de contactos auxiliares.

2.3 Esguema de potencia.

3. CAPTADORES, ACCIONADORESY PREACCIONADORES (4 horasT)
3.1 Teoriageneral.
3.2 Tiposy aplicaciones especificas.

4. ESTRUCTURA DE LOSAUTOMATAS PROGRAMABLES (4 horasT).
4.1. Introduccion.

4.2. Estructuraexterna.

4.3. Arquitecturainterna.

4.4, Memorias.

4.5. Unidad Central de Proceso.

4.6. Unidades de entrada-salida.

4.7. Interfaces.

4.8. Fuente de alimentacion.

5. PROGRAMACION DEL PLC (5horasT + 5 horas P).
5.1. Conceptos basicos.(1h T)

5.2. Instruccionesy programas.(2h T)

5.3. Ejecucion de programas.(1h T)

5.4. Sistemas o lengugjes de programacion.(1h T + 5h P)
5.4.1 Esguema de contactos.

5.4.2 Lenguajes booleanos.

5.4.3 Grafcet.

6. COMUNICACIONES (4 horasT).

6.1 Redesde automatas.
6.2 Buses de campo.

Requisitos Previos

Para cursar esta asignatura se recomienda tener conocimientos previos de electronica digital y
analdgica, asi como de disefio de sistemas €l ectrénicos.

Objetivos
1. Objetivos conceptuales.
1.1 Conocer laestructura general de un sistema de control automético.
1.2 Conocer los fundamentos de los autdmatas programabl es.

1.3 Modelar y desarrollar aplicaciones de control automatico manteniendo los niveles de calidad y
seguridad exigidos.

2. Objetivos Procedimiental es.

2.1 Aprender de manera autbnoma nuevos conocimientos y técnicas para el desarrollo de sistemas
automaticos de control.
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3. Objetivos Actitudinales.

3.1 Comunicar de formaoral y escritalas memorias de practicas y € trabajo de curso demostrando
capacidad critica.

Metodologia

Las 4,5 horas dispuestas para la realizacion de la docencia durante € curso 2014/2015, se reparten
de lasiguiente forma:

Examen final: 3 horas para el examen de teoria. La fecha, horay lugar, seré la designada por la
escuela.

El resto de horas (1,5), se destina ala evaluacion de las practicas, la ultima semana de clases, en e
laboratorio de la asignatura.

Para |la parte tedrica, se publicara en el Campus Virtual la documentacion de los diferentes temas
delaasignaturaimpartidos en e curso 2012/13.

En cuanto a las précticas, se publicaran en e Campus Virtual los enunciados de las préacticas
realizadas en el curso 2012/13.

Ademas podran utilizar el laboratorio en el horario libre paralarealizacion de | as préacticas.

Criterios de Evaluacioén

Se evaluara por separado la teoria de las préacticas, debiendo tener ambas aprobadas para superar la
asignatura. El peso de cada parte respecto a la nota final es de 50% para la parte de teoria'y 50%
parala parte préctica.

El examen de convocatoria consistira en una pruebatedricay otra prueba préactica.

La prueba practica, se realizard de forma individual en e Laboratorio de Integracion de Equipos
del DIEA y consistira en implementar un nuevo ejercicio o modificar distintos apartados de las
précticas realizadas en el Ultimo curso impartido (2012/2013).

Dadas las limitaciones fisicas del laboratorio y al no conocerse la cantidad de alumnos que se
presentaran a la prueba, los que quieran redlizarla, beben notificarlo por correo electrénico a
coordinador de la asignatura, con al menos 1 semana de antelacion alafecha de la prueba.

La informacién de los grupos formados y la fecha de la prueba, ser& comunicada a los correos
recibidos.

El aprobado en una de las pruebas (tedrica o practica), se guardara hasta que e alumno supere la
parte suspendiday por tanto apruebe la asignatura.

Otras consideraciones:

Se deben aprobar ambas partes por separado, teoriay practica. En caso de aprobar sdlo una de las
partes especificadas se calificara con un 2.

Descripcion de las Préacticas
Se recomienda al alumno que realice las préacticas del curso 2012/2013, disponibles en el Campus
Virtual y que contacte con el profesor pararesolver cualquier duda.
L as Préacticas son:

P1: Control de un semaforo
P2: Gestion de un aparcamiento
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Organizacion Docente de la Asignhatura

Horas
Contenidos HT HP HCT HTT HAI Competenciasy Objetivos
Introduccién alos 4 2 0 1 2 11
automatismos
Componentes de un 2 2 2 2 2 11,21
automatismo
Captadores, accionadoresy 2 2 2 2 2 11,21

preaccionadores
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Horas

Contenidos HT HP HCT HTT HAI Competenciasy Objetivos
Estructura de los autOmatas 2 2 2 2 2 1221

programables

Programacion del PLC 5 4 5 10 5 1321,31
Comunicaciones 2 2 2 2 2 13,21,31

Equipo Docente

JUAN MANUEL SOSA NAVARRO

Categoria: TI TULAR DE ESCUELA UNI VERSI TARI A
Departamento: | NGENI ERI A ELECTRONI CA Y AUTQVATI CA

Teléfono: 928451260 Correo Electrénico: j uannanuel . sosa@ul pgc. es
WEB Personal: http://ww. di ea. ul pgc. es/ users/sosal/ i ndex. ht m

(COORDINADOR)

Resumen en Inglés

Course designed to give students a good understanding of Programmable Logic Controllers
(PLC's). The course places emphasis on understanding the logic and operation of the ,also covers

installation and troubleshooting.

A basic familiarity with computers and electrical systemsis helpful.

Key concepts covered in the course include: Programming AND/OR conditions, PLC program
scan cycle, program documentation, batch programming techniques, understanding PLC
addressing, common program problems and bugs, safety considerations, programming counters
and timers, comparison statements, numerical / integer operations, Latch/Unlatch instructions,
hardware considerations, diagnostics and troubleshooting, emerging trends and capabilities.

Course Topics:

- Brief history of PLC's

- PLC processor operation

- AND/OR programming

- Program scan cycle

- Safety considerations

- Timers & counters

- Installation, Wiring & hookups
- Diagnostics & troubleshooting

- Going online, uploading & downloading
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