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CURSO: Tercer curso IMPARTIDA: Segundo senestre TIPO: Obligatoria
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Informacion ECTS

Créditos ECTS.0.87 Horas de trabajo del alumno:26.25
Horas presenciales:

- Horas tedricas (HT):7.5

- Horas précticas (HP):3.75

- Horas de clases tutorizadas (HCT):0

- Horas de evaluacion:0

- otras.0

Horas no presenciales:

- trabajos tutorizados (HTT):0

- actividad independiente (HAI):15
|dioma en gque se imparte: Espariol

Descriptores B.O.E.

Automatismos secuenciales y concurrentes. Autdmatas programabl es.

Temario

Parte 1: AUTOMATIZACION: CONCEPTOS GENERALES (1.25 horas)
1.1 Introduccién al control industrial.

1.2 Disefio de Automatismos | 6gicos.

1.3 Disefio de Automatismos con sefiales digitales.

Parte 2: EL AUTOMATA PROGRAMABLE (2.5 horas)

2.1 Arquitecturainterna del automata.

2.2 Ciclo de funcionamiento del autdbmatay control en tiempo real.

2.3 Configuracion del automata, interfaces de entrada/salida, interfaces especificas, instalacion y
mantenimiento de autdmatas programabl es.

2.4 Sensores 'y actuadores.

Parte 3: PROGRAMACION DE AUTOMATAS (3.75 horas)
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3.1 Programacion de automatas.

3.2 Programacion de blogques funcionales.

3.3 Estructuras de programacion.

3.4 Equipos de programacién y serviciosde los API.
3.5 Redes de automatas.

Requisitos Previos

Célculo, Fisica, Electronicay Electrotécnia.

Objetivos

Dotar a alumno de |os conocimientos basi cos sobre Automatizacion Industrial.
Formar a alumno en el desarrollo de automatismos en operaciones de Control Industrial.

Metodologia

Las tutorias se realizaran en las aul as utilizandose | os medios audiovisual es existentes.

Criterios de Evaluacioén

La evaluacion de la asignatura se realizard por medio de una prueba tedrica. La prueba tedrica
constard de 5 puntos tedricos tipo test, y cinco puntos de problemas basados en los problemas de
précticas o similares.

Aungue no se realizaran practicas, en las horas de tutorias de aula el alumno podra consultar con €l
profesor, laresolucion de las préacticas cuyo enunciado se encuentraen el campus virtual.

Descripcion de las Préacticas

Estarén colgadas en el campus virtual y el alumno podra redlizarlas de forma auténomay consultar
las dudas en las tutorias de aula.

Practica 1. Funciones booleanasy tabas de verdad

Practica 2: Programacion de un sistema de riego

Practica 3. Programacion de un elevador de piezas

Practica 4. Programacion del alumbrado de una escalera
Practica 5: Automatizacién de una puerta de gargje

Practica 6: Trabajo de automatizacion (lavadora, ascensor, €tc.)
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[3 Recomendado] Autématas programables: fundamento, manejo, instalacién y practicas /
Alglandro Porras Criado, Antonio Placido Montanero Molina.
, McGraw-Hill, Madrid, (1990)
8476154933

[4 Recomendado] Instrumentacidn y control industrial.
Bolton, W.
Paraninfo,, Madrid : (1996)
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[5 Recomendado] Autdématas programables :programacién y aplicacién industrial /
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Universidad,, Cadiz: (1999)
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Organizacion Docente de la Asignhatura

Horas
Contenidos HT HP HCT HTT HAI Competenciasy Objetivos
Parte 1: 125 063 O 0 2.5 Concepto de automatizacion,
AUTOMATIZACION. L 6gica booleana, Sistemas
CONCEPTOS GENERALES combinacionalesy Sistemas

secuenciales.

Parte 2: EL AUTOMATA 25 125 0 0 5  Arquitecturadel autdmata,
PROGRAMABLE procesos de g ecucion de

programas, tipos de entradas 'y
salidasy cableado de un
automata.

Parte 3: PROGRAMACION 375 19 0 0 7.5 Lenguajes de programacion,

DE AUTOMATAS funciones bésicas, relacion de
entradas y salidas con €l
programa, programacion en
redes de automatas y
SCADAS.

Equipo Docente

JOSE JUAN QUINTANA HERNANDEZ (COORDINADOR)
Categoria: PROFESOR CONTRATADO DOCTOR, TI PO 1

Departamento: | NGENI ERI A ELECTRONI CA Y AUTOVATI CA
Teléfono: 928452860 Correo Electrénico: j osej uan. qui nt ana@l pgc. es

Resumen en Inglés

Sequential and concurrent automatism. Programmabl e automatas.
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