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1. Conceptos basicos en reconocimiento de formas. (2h)

1.1 Aproximaciones en reconocimiento de formas
1.2 Postulados de Nieman

1.3 Aproximacion de lateoria de la decision.

1.4 Aproximacion estructural

1.5 Aplicaciones de reconocimiento de formas.

2. Reglas de decision. (6h)

2.1 Funciones discriminantes

2.2 Clasificacion por funciones de distancia.
2.2.1 Distanciay similaridad

2.2.2 Regladel vecino mas préximo.

2.3 Clasificacion estadistica paramétrica.

2.3.1 Clasificador bayesiano de minimo riesgo
2.3.2 Estudio de casos. Distribucion normal.

3. Aprendizaje supervisado de clasificadores. (10h)

3.1. Aprendizaje de funciones de decision.
3.2. Aprendizaje con Funcién Objetivo.

3.2.1 Perceptron.

3.2.2.Procedimientos de error cuadratico. Ho-Kashyap.
3.3. Aprendizaje de funciones de base radial
3.4. Perceptron multicapa.
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4. Andlisis de Agrupamientos. (8h)

4.1. Clasificacion de los métodos de agrupamientos.
4.2. procedimientos heuristicos directos.
4.3. Procedimientos de Reagrupamientos.
4.3.1 procedimiento KMEDIA

4.3.2. Procedimiento de la funcion Objetivo.
4.4. Procedimientos jerérquicos.

4.4.1. Procedimientos SHAN

4.4.2. Método Ward.

4.5. Andlisis de resultados y visualizacion
4.5.1. Método KL

4.5.2. Método de Sammon

4.5.3. Métodos iconicos.

5. Seleccidn de caracteristicas. (4h)

5.1. Relevancia de una caracteristica
5.2. Criterios y medidas de distancia.
5.3. Procedimientos de seleccion.

Requisitos Previos
Andlisis Matemético y Numérico, Probabilidad y Estadistica, Inteligencia Artificial.
Objetivos

En las clases tedricas se define e marco conceptual y metodolégico de disefio y las pautas de
desarrollo y evaluacion, se establecen las taxonomias de técnicas y se rediza e andlisis y
descripcion de aquellas técnicas tipo que se consideran més significativas, tanto por su aporte
pedagbgico o metodolégico, como por la calidad de su aportacion a los disefios finales de los
sistemas. En las clases practicas se orienta al alumno en la realizacion de proyectos concretos en
Reconocimiento de Formas, adecuados a contexto de la asignatura. Las clases practicas se
orientan a complementar los conceptos vistos de forma tedrica, mediante el estudio comparativo
del comportamiento de distintas técnicas.

Metodologia

Para la imparticion de la parte tedrica de la asignatura se utilizara transparencias y presentaciones
con Microsoft PowerPoint o Acrobat Reader. Estas presentaciones se encuentran a disposicion de
los alumnos para puedan seguir con mayor facilidad las clases.

El desarrollo de las practicas de esta asignatura supone la resolucion de problemas relacionados
con los conceptos tedricos explicados en clase. Estos problemas se encuentran indicados en €l
guidn de la préctica que se entrega a los alumnos con anterioridad en el que ademas se recogen
todos los elementos necesarios para su resolucion, como pueden ser bases de datos u otros datos de
interés. Ademas el alumno debe resolver un pequefio proyecto de curso que tiene como objetivo la
resolucion de un sencillo problema de Reconocimiento de Formas haciendo uso de técnicas
estudiadas en €l curso.
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Criterios de Evaluacion
Exémenes: La parte tedrica se evaluara mediante la realizacion de un examen escrito.

Practicas. La evaluacion de las précticas se redliza mediante la entrega de los problemas
propuestos en los guiones de las practicas correctamente resueltos y la defensa de dichas practicas
ante el profesor. El trabgjo de curso se evallia de forma similar al resto de las précticas, es decir, la
entrega defensa ante el profesor y la entrega de una memoria escrita.

Evaluacion: Dada la naturaleza de la asignatura y desde el punto de vista de evaluacion, ésta se
divide en dos partes:

- Contenido tedrico que supone e 50% de la nota de la asignatura evaluados como se comento
anteriormente.

- Resolucion correcta de todas las préacticas asi como €l trabajo de curso supone el 50% de la nota.

Para superar la asignatura, se deben aprobar cada una de las partes por separado.

Descripcion de las Préacticas

Todas las practicas se realizaran utilizando el entorno Windows y €l paquete de programacion
mateméaticaMATLAB:

Practical.

Horas. 3

Descripcién: Introduccion ala programacion en MATLAB.

Objetivo: Presentacion de los elementos esenciales de programacion en MATLAB y de forma
especia e manejo de matrices e indices.

Practica 2.

Horas: 3

Descripcién: Bases de datos de aprendizaje.

Objetivos. Presentacion de la estructura de las bases de datos de aprendizaje. Construccion de
librerias basicas de lecturay visualizacion de ficheros conteniendo bases de datos de aprendizaje.

Practica 3.

Horas: 3

Descripcién: Generacién de conjuntos de datos.

Objetivos: Construccion de librerias de generacién de conjuntos de datos de aprendizaje y
verificacion a partir una base de datos dada.

Practica 4.

Horas. 3

Descripcién: Vecino y k-vecinos mas proximos,

Objetivos: Construccién de librerias de clasificacién mediante estas dos clasicas estrategias de
clasificacion.

Practica .

Horas: 3

Descripcion: Clasificador Bayesiano.

Objetivos. Construccion de procedimientos de computo y visuaizacion de clasificadores
bayesianos unidimensionales.

Préactica 6.
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Horas: 3

Descripcién: Optimizacién no lineal.

Objetivos: Utilizacion de los procedimientos de optimizacion no linea del toolbox de
optimizacion de MATLAB.

Practica 7.

Horas: 3

Descripcién: Perceptron simple

Objetivos. Implementacion matricial de este clasico discrimimante.

Practica 8.

Horas: 3

Descripcién: Discriminante de Ho-Kashyap

Objetivos. Implementacién del procedimiento de minimo error cuadrético para la determinacion
de un discriminante lineal.

Practica 9.

Horas: 3

Descripcion: Agrupamiento KMEDIA

Objetivos: Construccién de una libreria de agrupamiento iterativo mediante esta técnica heuristica.

Practica 10.

Horas: 3

Descripcién: Agrupamiento de minimo error

Objetivos. Construccion de unalibreria de agrupamiento guiado por la funcién de minimo error.
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