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Descriptores B.O.E.

Lenguajes de programación de autómatas. Sistemas de control centralizado y distribuido. Redes de
autómatas. Buses de campo.

Temario

1.   INTRODUCCION A LOS AUTOMATISMOS (4 horas)
1.1   Estructura de un sistema automatizado.
1.2   Tecnologías para la realización de la unidad de control.
1.3   Campos de aplicación.
1.4   Evolución de los automatismos.
1.5   Fases de estudio en la elaboración de un automatismo.
1.6   Organigrama para desarrollar el control de un proceso.
1.7   Organización de los sistemas de control complejos en niveles jerárquicos.
1.8   Teoría básica de control. Actuación y confirmación.

2.    COMPONENTES DE UN AUTOMATISMO (4 horas)
2.1   Objetivos.
2.2   Esquema de mando: Interruptor. Pulsador. Conmutador. Contactor. Relé temporizador.
Temporizador a la conexión. Temporizador a la desconexión. Tipos de contactos auxiliares.
2.3   Esquema de potencia.

3.   CAPTADORES, ACCIONADORES Y PREACCIONADORES (4 horas)
3.1   Teoría general.
3.2   Tipos y aplicaciones específicas.

4.    ESTRUCTURA DE LOS AUTÓMATAS PROGRAMABLES  (4 horas).
4.1.   Introducción.
4.2.   Estructura externa.
4.3.   Arquitectura interna.
4.4.   Memorias.
4.5.   Unidad Central de Proceso.
4.6.   Unidades de entrada-salida.
4.7.   Interfaces.
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4.8.   Fuente de alimentación.

5.   PROGRAMACIÓN DEL PLC  (10 horas).
5.1.   Conceptos básicos.(1h)
5.2.   Instrucciones y programas.(2h)
5.3.   Ejecución de programas.(1h)
5.4.   Sistemas o lenguajes de programación.(6h)
5.4.1   Esquema de contactos.
5.4.2   Lenguajes booleanos.
5.4.3   Grafcet.

6.   COMUNICACIONES (4 horas).
6.1   Redes de autómatas.
6.2   Buses de campo.

Requisitos Previos

Los conocimientos previos para afrontar esta asignatura son básicamente: electrónica digital y
analógica, diseño de sistemas electrónicos.

Objetivos

Introducir al alumno en el conocimiento y manejo de los PLC's: lenguajes de programación, uso
industrial, automatismos, redes.

Metodología

La metodología que se seguirá en la asignatura consiste en utilizar los recursos tradicionales de la
pizarra, así como hacer uso de los métodos audiovisuales con portátil y proyector. Las prácticas se
realizarán con el material disponible en el laboratorio.

Criterios de Evaluación

Actividades que liberan materia:

1. Examen de teoría con un 50%.

El examen constará de preguntas teóricas cortas y de desarrollo sobre los temas presentados en
clase, así como de problemas de programación de autómatas a resolver.

2. Trabajo de curso con un 50%
 
El alumno debe desarrollar, presentar y defender un trabajo libre de programación de acuerdo a las
especificaciones. La nota valorará el grado de cumplimiento de las especificaciones iniciales.
Se debe entregar una memoria del trabajo.

Actividades que no liberan materia y puntúan sobre la nota final:

1. Trabajo sobre un tema complementario al temario hasta 1 punto.

2. Prácticas realizados durante el curso. Se debe entregar una memoria. Hasta 1 punto.

3. Exposición oral hasta 0,5 puntos.
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Otras consideraciones:

Se deben aprobar ambas partes por separado, teoría y práctica.

Descripción de las Prácticas

Las prácticas se realizarán en el Laboratorio de Integración de Equipos del DIEA. Se utilizarán los
autómatas programables disponibles y se distribuirán de la siguiente forma:

1) Introducción y presentación del entorno de programación de autómatas (2h).

2) Diseño de control de una depuradora (2h).

3) Diseño de control de semáforos (2h).

4) Diseño de control de un parking (2h).

5) Trabajo libre de programación de autómatas en el que se incluyan algunos de los siguientes
elementos: subrutinas, rutinas de interrupción y contadores rápidos (7h).
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